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1) PRINCIPES DE REGULATION DES VRV 
 
Il existe plusieurs manières de réguler un système VRV pour obtenir la consigne de confort souhaités. 
Les différentes façons de réguler sont :  

• Régulation via une sonde d’ambiance placée dans la télécommande filaire MADOKA.  

• Régulation via une sonde d’ambiance déportée Daikin de l’unité intérieure (filaire ou infra-

rouge) 

• Régulation via la température de reprise placée dans l’unité intérieure, nécessitant une post 

ventilation constante pour irriguer la sonde de reprise. 

 

La logique est identique pour chaque typologie de sonde. La température est contrôlée par le 

capteur du thermostat de la télécommande et par le thermostat de la reprise d’air de l'unité 

intérieure : 

 

MODE FROID 
Lorsqu’il y a une différence significative entre la température de consigne et la température mesurée 

à la reprise de l’unité, un contrôle d’ajustement est effectué via la sonde du thermostat de la 

télécommande ou la sonde de température déportée (situé près des occupants) lorsque que la 

température se rapproche de la température de consigne. 
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Exemple du mode froid : 
(Cet exemple suppose également la présence de plusieurs unités, que le système VRV soit arrêté et que la 

température change même lorsque le capteur du thermostat est arrêté) 

 

Si la température de consigne de l'illustration ci-avant est supérieure à 24°C et si la température de 

reprise de l’unité est passée de 18°C à 30°C (A → F) : 

La sonde à la reprise de l’unité est utilisée pour les températures comprises entre 18°C et 23°C (A à C) 

La sonde de la télécommande est utilisée pour les températures comprises entre 23°C et 27°C (C à E) 

La sonde à la reprise de l’unité est utilisée pour les températures comprises entre 27°C et 30°C (E à F) 

Si la température de reprise est passée de 30°C à 18°C (F à A) : 

La sonde à la reprise de l’unité est utilisée pour les températures comprises entre 30°C et 25°C (F à D) 

La sonde de la télécommande est utilisée pour les températures comprises entre 25°C et 21°C (D à B) 

La sonde à la reprise de l’unité est utilisée pour les températures comprises entre 21°C et 18°C (B à A) 

 

MODE CHAUD 
En mode de chauffage, l'air chaud monte vers le plafond de la pièce. La température au sol est donc 

inférieure. Si le contrôle ne s'effectue qu'avec la sonde à la reprise de l’unité, elle risque alors d'être 

arrêtée par le thermostat avant que la partie inférieure de la pièce atteigne la température 

prédéfinie. La température peut être contrôlée de manière à ce que la partie inférieure de la pièce 

ne se refroidisse pas. Pour cela, il suffit d'augmenter la plage d'utilisation du capteur du thermostat 

de la télécommande. La température d'aspiration sera ainsi supérieure à la température prédéfinie. 
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Exemple du mode chaud : 
(Cet exemple suppose également la présence de plusieurs unités, que le système VRV soit arrêté et que la 

température change même lorsque le capteur du thermostat est arrêté) 

 

Si la température de consigne de l'illustration ci-avant est supérieure à 24°C et si la température de 

reprise de l’unité est passée de 18°C à 28°C (A → D) : 

La sonde à la reprise de l’unité est utilisée pour les températures comprises entre 18°C et 25°C (A à C) 

La sonde de la télécommande est utilisée pour les températures comprises entre 25°C et 28°C (C à D) 

Si la température de reprise est passée de 28°C à 18°C (F à A) : 

La sonde de la télécommande est utilisée pour les températures comprises entre 28°C et 23°C (D à B) 

La sonde à la reprise de l’unité est utilisée pour les températures comprises entre 23°C et 18°C (B à A) 

 

MODE AUTOMATIQUE 
Lorsque le mode est réglé sur AUTOMATIQUE via la télécommande, le systèmes effectue la 

commande de la température telle qu’indiquée ci-dessous : 
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Exemple : Lorsque la température automatique est réglée à 27°C (froid) 

 

 

 

Remarque : N’ayant pas de vannes et servo-moteurs, les systèmes VRV et leurs fonctionnements ne 

peuvent être comparés à des systèmes de types eau glacées ou autres.  
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2) PASSERELLE BACNET POUR LES SYSTEMES VRV 
 

a) Présentation de la Passerelle BACnet 

L’ensemble des groupes et systèmes VRV que propose DAIKIN a possibilité d’être contrôlé par une 

gestion centralisée en plus des commandes globales que propose DAIKIN. Pour permettre ce pilotage 

par une GTB, il est nécessaire de prévoir une passerelle de communication (DMS502A1) pour réaliser 

la liaison entre le langage propriétaire DAIKIN (DIIInet) des VRV et la Gestion Centralisée qui 

communique en BACnet. 

b) Caractéristiques techniques 
 

 

 

Limites d’installation : 

• Connexion de 64 unités intérieures et 10 groupes VRV (ou 100CV max) par bus DIII-net. 

• De base (DMS502B51), 2 bus disponible, soit 128 unités intérieures max. 

• En option (DAM411B51), 2 bus supplémentaire disponible, soit 256 unités intérieures au 

global. 

• Le bus doit être de type multi brins torsadés et avec une section comprise entre 0.75 et 1.25 

mm². Prévoir un câble blindé en cas d’installation sur site sensible aux interférences. 

• La longueur totale du câble de transmission ne doit pas excéder 2000 mètres (toutes 

branches confondues). La distance entre les 2 unités les plus éloignés (par exemple le dernier 

module d’un VRV plus avec l’unité la plus éloignée) ne doit pas excéder 1000 mètres. 

• Les dérivations sont tolérées sur la ligne principale du Bus uniquement. 
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c) Câblage et Interface 
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d) Dimensions 
 

 
 

e) Options 
 

Si nécessaire, il est possible de prévoir une extension sur l’ITM pour ajouter 2 liaisons de Bus DAIKIN 

(DIII-net 3 & DIII-net 4) via l’option DAM411A1. 

La passerelle BACnet dispose d’une option (PPD) permettant de réaliser une répartition des 

consommations électriques des groupes VRV par unités intérieures. Ainsi, une facturation sur du 

multi-locataire est possible pour le chauffage et la climatisation. Pour ce faire, il suffit de prévoir 

l’option DAM412B51 et de raccorder les différents compteur électrique sur la passerelle BACnet via 

les contacts Di BOARD. 

Voici nos préconisations pour l’utilisation des fonctions PPD : 

• Le contact de renvoi d’impulsion doit être de type contact sec. L’impulsion doit être d’une 

valeur de 1 kWh uniquement et d’une durée comprise entre 40 et 400 ms (millisecondes) 

• Le câble entre le compteur et la passerelle doit être un 2x 0.75 multibrins (Type LiYCY). La 

longueur du câble ne peut excéder 100m et doit être séparé de tout câbles de puissances. 

• Ne pas connecter des VRV de type différents (Réversible – Récupération d’énergie) sur un 

même compteur. 

• Ne pas connecter des VRV de séries différentes sur un même compteur. 

• Ne pas connecter des VRV avec d’autres produits (Sky-Air) sur un même compteur. 

• Un maximum de 10 groupes VRV ou 100Cv par compteur (un groupe jumelé compte pour 1 

seul groupe). 

• Le compteur doit être correctement configuré lors de l’utilisation de transformateurs 

d’intensités.  
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3) FONCTIONS DISPONIBLES (PASSERELLE BACNET) 
 

La passerelle BACnet met à disposition de la Gestion Centralisée une liste de points assez importante. 

Cette liste permettra à l’entreprise d’intégration de la GTC/GTB de créer, si besoin, les fonctions ci-

dessous en se servant des différents points à disposition. 

L’analyse fonctionnelle décrite ci-après définit les possibilités existantes pour un pilotage via un 

système tiers type GTB/GTC en communication BACnet IP via notre passerelle Bacnet d’un système 

VRV 2 ou 3 tubes.  

 

a) Report de la température 
 

La variable Bacnet pour le report de température sera la suivante et dépendra de la sonde sur laquelle 

la régulation sera effectuée : 

 
Nom de la 

variable 
Nom de d’objet 

Type 
d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Température 
mesurée 

RoomTemp_XXX AI 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

°C     

 

Remarque : Il n’est pas possible d’écrire une valeur de température externe sur cette variable. La 

régulation se fait obligatoirement via une sonde Daikin en Bacnet IP. 

 

b) Gestion du Marche / Arrêt 
 

La gestion du marche/arrêt de l’unité se fait via les variables Bacnet ci-dessous : 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 
Unité 

Inactive Active    

Marche/Arrêt 
(commande) 

StartStopCommand 
_XXX 

BO 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Arrêt Marche    

Marche/Arrêt 
(état) 

StartStopStatus_XXX BI 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Arrêt Marche    

 

c) Gestion des modes et température 
 
Le mode de fonctionnement des unités intérieures est composé de 5 modes : CHAUD / FROID / AUTO 
/ VENTILATION / DESHUMIDIFICATION. 
 
La plage de réglage de la température de consigne est la suivante et est la même pour tous les 
modes : Plage de réglage de consigne → 16-32°C. 
 
Par défaut nos unités intérieures régulent avec un pas de -1/+1°C autour de la température de consigne. 

Ce pas de régulation peut-être affiner à -0,5/+0,5°C via un code de régulation à modifier via la 

télécommande MADOKA. 

 

Les variables Bacnet pour la gestion des modes sont les suivantes :  
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Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Mode de 
fonctionnem. 
(commande) 

AirConModeCommand 
_XXX 

M0 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Froid Chaud Ventil Auto Déshu 

Mode de 
fonctionnem. 

(état) 
AirConModeStatus_XXX MI 

Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Froid Chaud Ventil Auto Déshu 

 

La variable Bacnet pour définir le point de consigne est la suivante : 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Température 
de consigne 

RoomAdjust_XXX AV 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

°C     

 

La variable point de consigne est la même que l’unité soit en mode chaud ou froid, c’est à la GTB de 

modifier le point de consigne lorsque l’unité est changée de mode. 

 

d) Verrouillage d’une plage de fonctionnement 
 

La passerelle Bacnet ne dispose pas de variable permettant d’appliquer une limite basse et haute de 

fonctionnement. Ces limites sont à effectuer par la GTB que l’installation soit équipée de 

télécommande multi-métiers ou de thermostats Daikin. 

 

e) Gestion de la ventilation 
 

Il est possible de piloter 4 niveaux de ventilation selon le type d’unité intérieure, les variables Bacnet 

pour la gestion de la ventilation sont les suivantes : 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Vitese de 
ventilation 

(commande) 

AirFlowRateCommand 
_XXX 

M0 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

PV GV MV Auto  

Vitese de 
ventilation 

(état) 
AirFlowRateStatus_XXX MI 

Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

PV GV MV Auto  
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Le mode de ventilation « auto » est disponible sur les unités intérieures suivantes : 

 

 
• Disponible 

 

f) Mode Occupation / Inoccupation 
 

Il n’existe pas de mode occupation / inoccupation disponible via les variables de la passerelle Bacnet, 

ce scénario devra être géré par la GTB du site en agissant sur plusieurs commandes. 

Les variables sur lesquelles il faudra agir pour gérer un mode occupé / inoccupé devront être à minima :  

• Marche / arrêt 

• Mode de fonctionnement  

• Température de consigne  

• Vitesse de ventilation  

Le mode pourra être appliqué selon les besoins du client en fonction d’un planning, une condition ou 

un autre paramètre définit par la GTB. 

g) Gestion des ouvrants 
 

Les contacts de fenêtres peuvent être raccordés directement sur les unités intérieures via le bornier 

T1/T2. Ce contact est de type NO (normalement ouvert) et suivra pas défaut la logique de 

fonctionnement suivante : 

• Contact ouvert : fenêtre fermée (unité intérieure en fonctionnement normal) 

• Contact fermé : fenêtre ouverte (unité intérieure en arrêt forcée avec impossibilité de la 

redémarrer depuis la télécommande ou la commande centralisée) 

 

Lorsque la fenêtre se referme une action manuelle sur la télécommande ou la commande centralisée 

devra être faites pour démarrer l’unité. La logique de fonctionnement peut être changée via un code 

de régulation à modifier via la télécommande pour intégrer une logique de fonctionnement M/A. 

• Contact fermé : fenêtre fermée (l’unité fonctionne normalement) 

• Contact ouverte : fenêtre ouverte (l’unité s’arrête et il est possible de la redémarrer via la 

télécommande ou la commande centralisée) 

 

Remarque : Il n’est pas possible de reprendre l'information de l'état ouverture ou fermeture de la 

fenêtre sur une GTB/GTC lorsque celui-ci est raccordé directement sur l'unité intérieure (cette 

possibilité est à développer par la GTB/GTC si cette dernière souhaite récupérer son état et sa gestion). 
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h) Gestion des défauts / alarmes 
 

Une synthèse défaut ainsi que le code défaut peuvent être communiqués à la GTB via le Bacnet. 

Les 2 variables Bacnet sont accessibles pour savoir si il y a un défaut sur l’installation: 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Synthése 
défaut 

Alarm_XXX BI 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Normal Défaut    

Code défaut MalfunctionCode_XXX MI 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Normal *    

* Voir table des codes défauts 

 

 

i) Verrouillage des télécommandes 
 

Il est possible de verrouiller certaines fonctionnalités des télécommandes filaires Daikin 

• Verrouillage du bouton marche / arrêt 

• Verrouillage du bouton mode de fonctionnement  

• Verrouillage du bouton consigne  

 

Les variables Bacnet pour le verrouillage des télécommandes sont les suivantes : 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Désactivation
du 

marche/arrêt 
RoomControlStart_XXX BV 

Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Activé Désactivé    

Désactivation, 
du mode de 

fonctionnem. 

RoomControlAirCon 
ModeSet_XXX 

BV 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Activé Désactivé    

Désactivation
du point  de 

consigne 

RoomControlTemp 
Adjust_XXX 

BV 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Activé Désactivé    

 

j) Gestion des filtres 
 

Chaque unité intérieure dispose un signal filtre indiquant son éventuel encrassement après un nombre 
d’heure de fonctionnement (différent selon les unités intérieures).  
 
En plus de l’affichage sur les télécommandes, cette information est visible sur nos commandes 
centralisées. 
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Les variables Bacnet pour la gestion des filtres sont les suivantes : 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Etat témoin 
filtre 

FilterSign_XXX BV 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Non Activé    

RAZ témoin 
filtre 

FilterSignReset_XXX BV 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

RAZ     

 

k) Gestion du mode réduit 
 

Cette fonction revient à un mode occupé / inoccupé mais en simplifié, l’intégrateur devra prévoir que 

lorsque le mode inoccupé est activé il suffit de modifier le point de consigne pour avoir une fonction 

de réduit. 

 

En mode chaud : réduction du point de consigne  

En mode froid : augmentation du point de consigne  

 

l) Gestion de la programmation horaire 
 

Les variables Bacnet pour la gestion des programmes horaires ne sont pas accessibles directement au 

travers de la passerelle, car il s’agit d’une fonction de la GTB. Dans le cas d’un pilotage commun iTM et 

GTB, il est préférable d’effectuer la programmation horaire via la GTB pour éviter tout conflit. 

Dans le cas où la programmation horaire serait définie par le GTB il faudrait à minima piloter les 

variables ci-dessous : 

• Marche/arrêt  

• Mode de fonctionnement  

• Température de consigne  

• Vitesse de ventilation 

 

m)  PPD : Répartition de consommation des unités intérieures 
 

Lorsque des compteurs électriques sont installés sur les VRV, il est possible d’ajouter une carte 

optionnelle sur la passerelle (DAM412B51) afin d’utiliser la fonction PPD de la passerelle. 

 

Cette carte additionnelle permet de récupérer la consommation des VRV via des impulsions afin de la 

répartir sur les unités intérieures en fonction de leur ouverture détendeur. Une fois la passerelle mise 

en service cela permettra à l’intégrateur de récupérer une variable Bacnet de consommation 

disponible unité par unité. 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Puissance 
accumulée 

ElecTotalPower_XXX Acc 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

kWh     
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n) Arrêt d’urgence 
 

 
 

Il est possible d’arrêter les différents systèmes VRV (R410a ou R32) raccordés à la passerelle Bacnet 

par via un contact venant d’un système tiers (exemple : alarme incendie externe). 

 

4 contacts sont disponibles sur la passerelle pour arrêter indépendamment chaque bus : 

• Le contact Di1 permettra d’arrêter les unités connectées sur le bus 1 

• Le contact Di2 permettra d’arrêter les unités connectées sur le bus 2 

• Le contact Di3 permettra d’arrêter les unités connectées sur le bus 3 

• Le contact Di4 permettra d’arrêter les unités connectées sur le bus 4 

 

Pour les 4 entrées il s’agit de contact NO (normalement ouvert). 
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4) FONCTIONS DISPONIBLES DES SYSTEMES VRV AVEC 

EQUIPEMENT OU PROGRAMMATION EXTERNE 
 

a) Gestion du mode auto 
 

La gestion du mode de fonctionnement peut se faire de façon automatique de 3 manières 

différentes : 

• Soit en appliquant le mode automatique du VRV, intégré aux unités intérieures (si la 

technologie de l’installation est du 3 tubes) 

• Soit en utilisant la fonction « Changement de mode Auto » intégrée à l’iTM 

• Soit via une loi de régulation intégrée dans la GTB (prévue uniquement par l’intégrateur) 

 

Dans ce troisième cas, l’intégrateur devra prendre en compte la logique suivante : 

 

L’objectif est de surveiller la température ambiante récupérable via la variable ci-dessous 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 
Unité 

Inactive Active    

Température 
mesurée 

RoomTemp_XXX AI 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

°C     

 

Si cette température dépasse un seuil haut et bas fixé dans la GTB le mode change en fonction de la 

loi appliquée 

Pour rappel il est possible de modifier le mode via la variable ci-dessous 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Mode de 
fonctionnem. 
(commande) 

AirConModeCommand 
_XXX 

M0 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Froid Chaud Ventil Auto Déshu 

 

Exemple : Si température ambiante descend en dessous de 20°C (paramétrable) le système bascule en 

mode chaud. Si température ambiante augmente au-dessus de 26°C (paramétrable) le système bascule 

en mode froid. 

b) Double points de consigne 
 

La passerelle Bacnet ne dispose pas de variable permettant d’appliquer des limitations de point de 

consigne. 

Il existe deux solutions pouvant palier à ce manque : 

Solution 1 : si un iTM est installé en parallèle de la passerelle Bacnet, cette fonction apparaît de 

façon native et peut-être modifiée à tout moment depuis l’écran de l’iTM ou via le serveur web si ce 

dernier est connecté à un ordinateur. 

Le but de cette solution est d’appliquer des restrictions de plage de consigne différente en fonction 

du mode appliqué (chaud ou froid) voir exemple sur la copie d’écran ci-dessous. 
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Ce paramétrage fait que le point de consigne change automatiquement lorsque l’unité bascule de 

mode et permet d’améliorer le confort pour l’utilisateur. 

Solution 2 : via une programmation de la GTB : L’objectif de cette solution est que la supervision puisse 

basculer de température de consigne en fonction du mode de fonctionnement du système VRV.  

Dans ce cas, l’intégrateur devra prendre en compte la logique suivante : 

 

L’objectif est de surveiller le mode fonctionnement (état) récupérable via la variable ci-dessous 

 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 
Unité 

Inactive Active    

Mode de 
fonctionnem. 

(état) 
AirConModeStatus_XXX MI 

Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

Froid Chaud Ventil Auto Déshu 

 

Lorsque le mode de fonctionnement passe d’un mode à l’autre, l’intégrateur automatisera la bascule 

de la variable « température de consigne » : 

Nom de la 
variable 

Nom de d’objet 
Type 

d’objet 

Unité 

Inactive Active    

Température 
de consigne 

RoomAdjust_XXX AV 
Text-1 Text-2 Text-3 Text-4 Text-5 

°C     

 

Exemple : Si le système passe en mode « froid », la consigne bascule automatique à 26°C (ambiant) et 

si le système passe en mode « chaud », la consigne bascule automatique à 20°C (ambiant). 
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c) Gestion du maitre / esclave 
 

La gestion du maître/esclave peut se faire de 2 façons : 

Via les télécommande filaire Madoka : 

Cette gestion peut se faire en filaire via un câblage (les unités seront connectées en série sur une 

même télécommande), le maximum étant de 16 unités pouvant être gérées par une seule 

télécommande. 

 

L’état Maitre/Esclave de chaque unité intérieure n’est pas mis à disposition sur la couche Bacnet. 

Cette information est transmise dans une checklist Excel à part, une fois la mise en service effectuée. 

Des travaux modificatifs étant obligatoire dans le cas où la répartition des unités intérieures maître 

et esclave venait a changée.  

Attention cette solution n’est pas applicable au VRV R32. Dans ce cas une télécommande doit 

obligatoirement être connectée à chaque unité intérieure pour effectuer un report d’alarme en cas 

de fuite de gaz (sous réserve de modification). 

Via une GTB : 

Cette gestion peut se faire via la GTB de plusieurs façons, par des systèmes de pilotage tiers, des 

commandes virtuelles ou multi-métier: 

• la GTB est équipée d’une fonction de cloisonnement, la liaison maître / esclave se fait alors 

directement via un système de zoning et systèmes de pilotage tiers. 

• La GTB dispose d’un système de paramétrage maître / esclave et systèmes de pilotage tiers 

sur laquelle il faudra associer les variables Bacnet esclave aux variables Bacnet maître. 

Pour que ce dernier fonctionnement, il faut à minima que la supervision copie les états des variables 

ci-dessous de l’unités maître sur les variables de commande des unités esclaves : 

• Marche / arrêt 

• Mode de fonctionnement  

• Température de consigne  

• Vitesse de ventilation 
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5) GESTION MULTI-METIERS ET COMMANDE VIRTUELLE 
 

a) Descriptif système 
 

La gestion multi-métier / commande virtuelle permet de s’affranchir des télécommandes de DAIKIN 

(Madoka), la gestion de la climatisation / chauffage, de l’éclairage, des ouvrants, etc…. sera pilotée 

depuis une télécommande externe prévue par un intégrateur. 

Les boutons ou fonctions de cette télécommande sont associés à des variables Bacnet pour gérer 

principalement les commandes ci-dessous : 

• Marche/arrêt  

• Décalage de consigne  

• Vitesse de ventilation 

 

b) Fonctions à disposition  
 

Les possibilités de pilotage via la passerelle Bacnet restent les mêmes, cependant des fonctions comme 

les limitations de plage de consigne et le maître / esclave sont gérées dorénavant uniquement par la 

GTB car faisant partie intégrante de cette dernière. 

 

Exemple :  

• Le blocage -/+ 3°C de la plage de consigne sur les thermostats infrarouge 

• Le maître / esclave : une action sur un des boutons de la télécommande est retransmis sur 

une ou plusieurs unités intérieures au travers de la passerelle 

• Programmation horaire 

• Détection  

• Etc… 
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c) Schéma 
 

Exemple possible d’installation (schéma de fonctionnement) : 
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6) LISTE DES OBJETS BACnet 
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7) TABLE DES DEFAUTS 
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8) LISTE DES CODES DEFAUT DAIKIN 
 

  


